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u CACIO PUESTA EN MARCHA: este asistente se activara de forma automatica la 12 = g ®
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http://drives.danfoss.com/downloads/portal P6.5.1. (se produce borrado de parametros existentes). Si necesita cambiar 0 a los aparatos conectados VLT IVAGON o=2cR
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recomendaciones incluidas en la presente guia de PASO PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION A A
programacion, pretenden orientar en el desarrollo de ‘ ‘ - - - CODIGOS DEFALLOS MONITORIZACION
aplicaciones de bombeo solar empleando 1 - Seleccion lenguaje Espariol * - Za o
convertidores de frecuencia, sin constituir ningdn tipo CONFIGURACION DEL RELOJ (en caso de haber instalado la pila) - -
de responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace - - — - 1 Sobre intensidad SOFTWARE INFO
responsable de la programacién final del sistema y 2 P5.5.5 |Cambio horario automatico EU * Russia, UE, EU, OFF -
producto, ni de asegurar que se cumplen los 3 P5.5.2 Hora _ hh:mm:ss z Sobre voltaje V4.6.1 | Paquete de software
requerimientos de rendimiento, mantenimiento, i
! ' ' N 3 Fallo a tierras .
seguridad y advertencias de los variadores de 4 P5.5.4 Afo - yyyy V4.6.5 | Nombre de la aplicacion
frecuencia Danfoss. 5 P5.5.3 Fecha - dd.mm. v Saturacién V4.6.6 | ID. de la aplicacié
o . . - .6. . de la aplicacién
En esta guia rapida se incluyen los pasos esenciales para una 6 i Inicio asistente Si * B 8 Fallo sistema V2.6.7 | Version de 1a anficadia
§ ., R X R - - .6. ersion de la aplicacion
configuracién sencilla del convertidor de frecuencia Vacon 100X . L Potenciémetro motor 9 Bajo voltaje P
R . Seleccion de la aplicacion Multi-proposito - CONTROL PID
para la aplicacién especial de bombeo solar AMIT1181Vxxx. (ver siguiente pagina. Elegir c Ft’ IpPID 10 | Fase de entrada perdida
ontro . .
Asegurese que tiene la aplicacién SOLARinstalada en el parametro: 7 P1.2 m°hd° dle esgab'ec.er la - Multi consigna velocidad 11 | Supervision fases salida V2.3.1 | Frecuencia de salida [Hz]
L marchay la referencia para - -
V4.6.6. (ID. de la aplicaciéon) — 1181 saber que aplicacién elegir) Local / Remoto 13 Baja temperatura convertidor V2.3.2 | Frecuencia de referencia [HZ]
Estandar
P3.1.2.2 Tipo motor a Induccion/P.M 14 Sobre temperatura converidor V2.3.3 | Velocidad de motor [RPM]
CUADRO DE CONTROL Y PANEL s -
— — — P3.1.1.1 | Tensién nominal motor - [V] Placa de motor B Motor bloqueado V2.3.4 | Intensidad Motor [A]
A. @é}\ (6]\ '\ZJ\ \ﬁf\\ L PANEL GRAFICO 10 | P3.1.1.2 | Frequencia nominal motor N [Hz] Placa de motor s Sobre temperatura Motor V2.3.5 | Par motor [%]
1 | Campo de ubicacién N - :
(D\ SToP |G| READY | | Vo 2 [Gupoodl 0 activado 11 | P3.1.1.3 | Velocidad nominal motor - [rpm] Placa de motor 17 Baja carga V2.3.7 | Potencia motor [%]
Main Menu N A .
N o - 3 | Cantidad de elementos del grupo 12 | P3.1.1.4 | Intensidad nominal motor N [A] Placa de motor 19 Sobrecarga de potencia V2.3.8 | Potencia motor [kW]
@ Quick Setup 4 | Campo de estado 1: Marcha/Paro 13 | P3.1.1.5 | CosPhi nominal motor - - 30 | Fallo STO (Listo no permitido) v . v
- - 2.3.9 | Tension motor
— 17 ) 5 | Sentido de giro del mator 14 | P3.3.1.1 Frequencia minima 30* [Hz] 32 Sistema de ventilacion
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g 12 ) - — 24, 45 Dispositivo cambiado
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= 1_\_\_\_\‘ — - . - o e ’ ’
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A‘ ’ R @9 12 | Ubicacion actual en el mend PASO  PAR. ‘ DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION 50 Nivel bajo entrada analégica
,” ’ 13 | Sentido de giro del motor 1 - Lugar de control /0 Terminal - 51 Fallo externo activado V2.4.5 | Entrada Analogica2 [%]
14 | Lugar de control 2 |P3.13.1.4 Unidades de proceso bar - 52 Fallo comunicacién con panel V2.4.10| Salida Analdgica [%]
FWD REV [[E] KEYPAD BUS . P
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/:"\ < 15 | Boton para volver atrés o reset 4 P3.13.1.6 Unidad méaxima [bar] Fondo escala transd. 54 Error hardware Fieldbus V5.5.1 | Estado de la bateria
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S s ” . . inimo nivel de agua
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SELECCION DE LA APLICACION (escoger un modo de marcha (1,2, 3,4 0 5) y un tipo de referencia (A, B, C, D o E)

MODO DE MARCHA (tras cumplirse condiciones para el “LISTO"): 3. Marcha temporizada: posibilidad de establecer hasta 5 intervalos para | 4. Doble marcha: comando de marcha activando las 2 entradas digitales.

activacion de la marcha, relés u otras funciones.

o . Desactivacion con las 2 entradas desactivadas. Util para sensores de nivel.
1. Solar: activacién automatica de la marcha.

e s = Parametrizacion:
e e = Parametrizacion:
= Parametrizacion:

PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
‘ DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION ‘

PAR.
DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
P3.12.1.1| Ti MARCHA * |  hh:mm: Periodo de ti tivacio
P 3.2.6 | Ldgicade marcha/ paro SOLAR | Marcha si Vcc para LISTO (P3.22.1.1) ‘empo mm:ss €riodo de tiempo para activacion

P 3.2.6 | Logica de marcha/paro | DOBLE MARCHA Modo doble marcha

= Conexionado EXTRA:

X - P3.12.1.2 Tiempo PARO hh:mm:ss Periodo tiempo para desactivacion po—— signal Default
= Conexionado EXTRA: no es necesario - - -
P3.12.1.3 Dias - Seleccionar dias de la semana pommmmmmmomoo- 6 |24Vout |24V aux. voltage
P3.12.1.4| Canal de asignacion| Canal 1 Hasta 3 canales posibles [ 8 |Dn Digital input 1 Start 1
2. Marcha/paro: activacion de la marcha mediante 1 interruptor. ACTIVACION DE LA MARCHA . 9 |oi2 Digital input 2 Start 2
P trizaci6 Légica de marcha Este modo de marcha es compatible
. . h .
arametrizacion: P3.2.6 / paro - con cualquier otro (solar, marcha-inv, 5. Marcha/paro + sefial analégica: activacion de la marcha por 1 interruptor
[doble marcha, marcha + analdgica, etc) al 5ai |
PAR: L] VALOR LRGN P3.5.1.1 | Senial de control 1A | Time chan. 1 |El canal 1 se asigna a sefial de ctrol. 1A + sefial analdgica dentro del rango.
P3.2.6 | Logicade marcha/paro | MARCHA-INV Modo marcha/paro * El grupo de parametros P3.12.1 hace referencia al INTERVALO 1. Se pueden = Parametrizacién:
« Conexionado EXTRA: esta,blecer hasta 5 intervalos de activaciéon de la marcha medlénte los grupos de PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
parametros P3.12.2, P3.12.3, P3.12.4 y P3.12.5. Todos deben asignarse al mismo canal.
C . d . P 3.2.6 | L4gica de marcha/ paro | MARCHA + ANALOG. | Modo marcha/paro + analég.
L .
—— Signal Default onexionado EXTRA: no es necesario o= AN
L, ™ 3 ; ) P3.2.11 | Seleccion sefal marcha -
bbb bbbl & |24vout |24V aux. voltage NOTA: la temporizacion puede utilizarse para activar relés, referencias o i 1=A12
i - cualquiera de las funciones establecidas en el grupo 3.5.1 de parametros (ver | |P3:2:12| Nivel parala MARCHA %] % respecto al nivel maximo de
— e 8 |on Digitalinput 1 Start 1 a L, . p g P ., P ( P3.2.13 Nivel para el PARO [%] la senal analégica
Manual de aplicacién), asignando “Canal 1/2/3" a la funcion. - - T
= Conexionado EXTRA: DI1 (terminal 8) + Entrada analdgica 1 (Al1) o 2 (Al2)
REFERENCIA (siempre que las condiciones solares lo permitan): C. Multi-consigna de velocidad: hasta 8 consignas de velocidad D. AI1: frecuencia variable mediante un potenciémetro.

distintas, en funcion de la combinacién de entradas dig. 4, 5y 6.

= Seleccion de la aplicacion (par. 1.2): ESTANDAR

A. Frecuencia maxima: maxima velocidad posible (s/generacion).

= Seleccion de la aplicacion (par. 1.2): MULTI CONSIGNA VELOCIDAD = Parametrizacion:
= Seleccion de la aplicacion (par. 1.2): ESTANDAR L
= Parametrizacion: DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
= Parametrizacién: , " . ’ I
P3.3.1.5| Seleccion referencia frecuencia 4 Entrada analdgica 1
PAR. ENOMINACION | VALOR ESPECIFICACION
DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION DENO 20 ‘ o ‘ SRECHICECD ‘ R L. .
Modo seleccion 0 Codigo binario (max 8 ref.) = Conexionado EXTRA: potenciémetro en entrada analdgica 1 (Al1)
P3.3.1.5 | Seleccién referencia frecuencia 9 Potencia maxima P3.3.3.1 referencias 1 Ne entradas seleccionadas (max. 3 ref)
= Conexionado EXTRA: no es necesario P3.3.3.2 | Frecuenciafija0 N Sin activar entradas dig. E. Potenciémetro motorizado: frecuencia variable mediante 2 entradas
P3.3.3.3 | Frecuenciafija 1 - Binario: activar D14 digitales para incrementar/reducir (modo joystick).
B. PID: mantenimiento de presion de referencia en la tuberia i fi inari i
. 3 0 .3.3. - B :act DI5 o ..
BEREEN) Frecuendia fija2 inario: activar = Seleccion de la aplicacion (par. 1.2): POTENCIOMETRO MOTOR
= Seleccién de la aplicacién (par. 1.2): CONTROL PID P3.3.3.5 | Frecuenciafija3 N Binario: activar D14y DI5 » Parametrizacién:
= Parametrizacion: lo especificado en el asistente de puesta en P3.3.3.6 | Frecuenciafija4 - Binario: activar DI6
) P P PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
marcha. Tener en cuenta, ademas los siguientes parametros: P3.3.3.7 | Frecuencia fija 5 - Binario: activar DI4 y DI6
. — - P3.3.1.5| Seleccion referencia frecuencia 8 Potenciémetro motorizado
PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION P3.3.3.8 | Frecuenciafija6 - Binario: activar DI5 y DI6
. . - P3.3.4.3| Tiempo rampa potenciémetro 10 [Hz/s]
P3.3.1.5 | Seleccién referencia frecuencia 7 Referencia PID P3.3.3.9 | Frecuenciafija7 - Binario: activar DI4, DI5 y DI6 0 No resetear
P3.22.1.5| Funcién dormir modo solar 0 Dormir'desa'ctivado = Conexionado EXTRA: entradas digitales para las referencias P3.3.4.4| Reset frecuencia de referencia 1 Reset tras parar motor
1 Dormir activado 2 Reset tras quitar tensién
roporciona 2 respuesta ante Terminal Signal = Conexionado EXTRA: entradas digitales para inc./reducir freq.
P3.22.2.5 Integral PID 08-125* | yariaciones de presion r 6 | 24Vout 24V aux. voltage rermnat 1T St
- —— 6 | 24Vout 24V aux. voltage
*Valores recomendados acordes a la aplicacion 15 |DIS Digital input 5
. L. 14 [DI4 Digital input 4
= Conexionado EXTRA: transductor en entrada analdgica 2 (Al2) 16 |DI6 Digital input 6

15 |[DI5 Digital input 5




PARAMETROS BASICOS Y FUNCIONALIDADES

Propios de la funcion SOLAR:

‘ PAR. DENOMINACION VALOR ‘ ESPECIFICACION
P3.22.1.1 Tensién continua P3.22.2.1 [V] Tension minima de placas
e para “LISTO” -(10 -~ 40V)* para que esté preparado

P3.22.1.2 Retarc'lc’> corto 1 [min] Valor por defecto
reanudacién marcha
P3.22.1.3 Intentos reanudacion 5 Valor por defecto
marcha
P3.22.1.4 Retar(jIQ largo 10 [min] Valor por defecto
reanudacién marcha
Vmp para entregar . [V] Tension de placas en el
P3.22.2.1 100% potencia (540 - 580) punto de maxima potencia.
P3.22.2.2 Vmp para entregar P3.22.2.1 [V] Tension de placas para
A 10% potencia -60V* entregar un 10% de potencia.

* Valores recomendados para variador de tensién de BUS 800V. Reducir un 50% el valor de
cada parametro para variador de tensién de BUS 400V

Rango de funcionamiento de un bombeo solar:

SIN regulacion Regulacién .
Potencia = 0% Potencia < 100% | | Potencia max. =100%
I I I

& P3.22.2.2 P3.22.1.1 | | P3.22.2.1
10% Vmp “LISTO" 100%
Bombas sumergidas:
‘ PAR. DENOMINACION VALOR ‘ ESPECIFICACION
P3.4.1.4 Acceleracion a la Marcha 3% [s] Tiempo de acglgracwn
hasta frec. minima
P3.1.4.9 Sobre par automatico 1 Activado
0 Lineal
P3.1.4.1 Seleccion curva U/f 1 Cuadrética
2 Programable
P3.1.2.3 Frecuencia conmutacién 36*% [kHz]
V5.6.4.1 Filtro senoidal - Activar en caso de existir

*Valores orientativos. Ver especificaciones de la bomba
NOTA: activar protecciones establecidas en el apdo. “PROTECCIONES".
Reducir frec. conmut. (P3.1.2.3) para reducir el efecto de tensiones de pico.

MISCELANEA (gestion y juegos de parametros, control motor, etc)

PROTECCIONES

Relés y termistor:
‘ PAR. DENOMINACION ‘ VALOR ESPECIFICACION
0 Sin uso
, ., 1 Listo
Relé 1 - Fun'cwn (@ pam’a 5 Marcha
de las especificadas aqui, 3 Fallo
P3.5.3.2.1 existen muchas mas. Ver -
. 4 Fallo inverso
pag. 86 del manual de Al
aplicacion del Vacon 100X) 5 _Alarma
6 Giro inverso
7 En velocidad
P3.5.3.2.4 Relé 2 - Funcién Ver pardmetro P3.5.3.2.1
= Conexionado EXTRA:
Terminal Signal
21 RO1/1 7 Relay output 1
22 RO1/2
23 [ROV/3 —
24 RO2/1 7 Relay output 2|
25 R02/2
26 |RO2/3 —
28 T+ Thermistor input
29 |-

s DENOMINACION AL ESPECIFICACION = Proteccion por falta de agua (activacion del FALLO 17):
CONTROL MOTOR / VARIADOR
isti DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
P3.1.2.4 Identificacién motor Activar Caracteristicas o g o ‘ S . , g
relevantes del motor Proteccion al detectar par 0 Sin accion
P3.1.2.12 Optimizacién de energia B No es vaI|c!o para todas P3.9.4.1 motor bajo 1 Alarma (no activa paro motor)
las aplicaciones 2 Fallo (provoca paro motor)
V5.6.1.3 Paro del ventilador Activado Pasados 5min inactivo .. L
. - _ = Proteccion sobretemperatura motor (activacion del FALLO 16):
V5.6.2.1 Modo brake chopper Activado |siempre que esté en RUN
e pp Desactivado - PAR. ‘ DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
GESTION DE PARAMETROS P3.9.2.1 Protecaclm tras un tiempocon | Ver parametro P3.9.4.1
P6.5.1 Restaurar pardmetros por defecto - . » consumo elevado a baja ve'ocida
Se activa la funcion al . . N . R
P6.5.2 Guardar parametros en el panel R introducir el valor 1 = Si el motor dispone de sensor de T2, deshabilitar la proteccion anterior
t' T 1 1 H H .
P6.5.3 | Descargar pardmetros desde panel B (activar) y activar la siguiente (cablear termistor en terminales 28 y 29):
Normal | Todos pardmetros visibles DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
P8.1 Nivel de usuario Monitor Solo los de monitor P3.9.1.8 Fallo termistor - Ver parédmetro P3.9.4.1
Favoritos Mend favoritos visibles
P8.2 Cédigo de acceso - Sise olvida, recargar SW = Proteccion por fallo externo mediante entrada digital (FALLO 51):
— JUEGOS, DE PARAMETBOS Abierto JUEGO 1 PAR. ‘ DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
P3.5.1.49 Selec:i:!ontJUEGO 112 zar(aimitrfs SPltgll-\NX Corad JUEGO P3.5.1.11 Seleccién de la Dig.In. - Comprobar duplicidades
medlante una entrada digita otA. errado: 2 | P3.9.1.2] Respuestaanteelfalloexterno | - | Verpardmetro P3.9.4.1 |
B6.5.4 Guardar parametros en JUEGO 1 -
B6.5.5 Restaurar desde JUEGO 1 - Se ?Ct(iiva la ﬂImC:én 1a| Proteccién por nivel de agua (fallos 63 y 64) mediante entradas digitales:
introducir el valor
B6.5.6 | GuardarpardmetrosenJUEGO 2 - (activar) = Protecci6n por nivel MINIMO de agua (activacion del FALLO 63):
B6.5.7 Restaurar desde ;\ UEGO 2 - PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
PAGINA POR DEFECTO iqi A i
- - ’ P3.5.1.56 E[\t.rada d.lgltal senal DigIN DIN2 - terminal fisico 9
P5.7.1 Tiempo para pagina por defecto - [min] minimo nivel de agua SlotA.2
0 Ninguna Logica sefal minimo 0 ON - “LISTO" / OFF - “FALLO”
Aqi P3.5.1.57 .
Pagln’a por deffac'to (muestra el 1 Introducir indice del menu nivel 1 ON - “FALLO" / OFF - “LISTO"
P5.7.2 parametro/pégina deseado, 2 Mend orincioal - - -
o transcurrido el tiempo marcado 3 Pagi g pt | P3.5.1.2 Senal de control 2A DigIN Desactl\{ar funcwnes'
en el pardmetro P5.7.1) agina de contro Slot0.1 predeterminadas de serie
4 Multimonitor
P5.7.3 indice ment pagina por defecto R Cédigo pagina a mostrar = Proteccion por nivel MAXIMO de agua (activacion del FALLO 64):
P3.11.4 Vista del multimonitor - Secciones: 2x2, 3x2, 3x3 PAR. DENOMINACION VALOR \ ESPECIFICACION
- = - P3.5.1.58 Ex?ﬂ;ﬂ%;j{ilp;;aa;igal SIIDCI)?/LN?) DIN3 - terminal fisico 10
CONFIGURACION SENALES ANALOGICAS -
. .. P3.5.1.59 | Logica senal maximo nivel - Ver parametro P3.5.1.57
= Parametrizacion: - - -
P3.5.1.11 Fallo externo cerrado DigIN Desactivar funciones
PAR. DENOMINACION  VALOR ESPECIFICACION e Slot0.1 predeterminadas de serie
0 0...10V/0...20mA

P3.5.2.1.3| Al1rango de sefal 1 | 2 10V/ 4 20mA

Ver parametro P3.5.2.1.3

P3.5.2.2.3| Al2rango de sefal

= Conexionado:

Entrada analdgica 1 Entrada analdgica 2 (transductor)
»

J Terminal + +
_m 24Vout | & T == === H i & | 26Vout
H = =10 ¥red
L] SALIDA
: T - aize | 4 |SRHDA il PRI
Pot e Alte TRANSDUCTOR

4..20mA/0..10V = 5 |a12-/GND
(programable)

= = T |DIN COM

NOTA: fallo c4digo 50, indica que no llega sefal a una entrada analdgica

= Conexionado EXTRA:

Standard I/0 terminals

Mo P Terminal Signal
| S 1 Maximo
‘~. ) nivel agua 10 | DI3 Digital input 3
[~ =" Minimo

.. 2 | nivel agua 9 |DI2 Digital input 2
Ny -

= Resetear protecciones tras producirse fallos N°16/N°17/N°36/N°64:

PAR. DENOMINACION = VALOR ESPECIFICACION

P3.10.5 Tiempo reset 1 2* Se repite 1 vez

P3.10.6 Tiempo reset 2 30* Ne intentos especificados en P10
P3.10.7 Tiempo reset 3 60 * Repeticion infinita
P3.10.8 | Neintentosreset 1 2* Ne repeticiones para el 20 reset

*Valores recomendados acordes a la aplicaciéon




